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 های پژوهشی و صنعتیطرح
 یبا سه درجه ازاد یشناور سطح  یکنترل و ناوبر  ت،یهدا .1

 یشناور با سه درجه ازاد   capability plotو برنامه   یطراح ت،یحساس لیتحل .2

 و کنترل پرنده حامل/پرتابه )در حال انجام(  تیهدا .3

 نساک تهیسیزعفران خشک با استفاده از مولد الکتر یو درجه بند  یگردو غبار، ناخالص یدو مرحله ا جداساز .4

 نامهراهنمایی و مشاوره پایان

 ها فعالیت
 وزارت دفاعملی -همکاری در پروژه های صنعتی •

از جداکننده اجرای طرح جداکننده  • با استفاده  از زعفران خشک  ناخالصی  الکترواستاتیکی  تحت حمایت پارک علم و    ی 

 فناوری استان یزد 

   1397  خرداد  ، PLCنویس  سمت:مسئول گروه، طراح و برنامه 

 مدرس درس اصول رباتیک  •

 تاکنون ، دانشگاه گناباد، دانشکده برق و کامپیوتر   1395  بهمن  

 دانشگاه آزاد اسلامی گناباد، و دانشگاه ادبیل.  برگزاری کارگاه های بهینه سازی، لاتک در متلب، •

 مدرس درس اصول رباتیک  •

 تاکنون ، دانشگاه گناباد، دانشکده برق و کامپیوتر   1395  بهمن   •

 ل طراحی کامپیوتری سیستم های دیجیتامدرس درس  •

 تاکنون ، دانشگاه گناباد، دانشکده برق و کامپیوتر   1395  بهمن   •

 مدرس درس سیگنال و سیستم  •

 ، دانشگاه گناباد، دانشکده برق و کامپیوتر   1399تا  1395  بهمن   •

 مدرس درس ریاضی مهندسی 

 ، دانشگاه گناباد، دانشکده برق و کامپیوتر   1399تا  1397  بهمن   •

 مدارهای منطقی و   2- 1مدرس درس مدارهای الکتریکی   •

 دانشگاه غیر انتفاعی شاندیز   1398تا    95از بهمن   •

 نامه های زیراستاد مشاور در پایان   •

 شناسایی و طراحی کنترل کننده برای یک شناور سطحی •

 طراحی کنترل کننده مقاوم برای ربات بازو سه لینکی در  حضور نامعینی •

 طراحی مشاهده گر مقاوم برای شناور سطحی در حضور نامعینی و اغتشاش  •

 

  مهارت ها 

 راهنما/مشاور  مقطع  فنوان پایان نامه  ردیف 

1 
مبتنی بر رؤیتگر ما ل زشرری برای  لاطراحی و شرربیه سررا ی کنترل مقاوم ما ل زشرری  مان محاود مرتبه با

 سیستم ربات سری دو درجه آ ادی
 مشاور  ارشا 

 مشاور  ارشا  کنترل پیش بی  شناور سطحی 2

 راهنما  لیسانس طراحی کنترل کنناه سیستم آماده سا ی و پخ  نان در نانوایی های صنعتی 3

 راهنما  لیسانس برای ربات دو درجه و سه درجه آ ادی اسکارا  PIDطراحی کنترلر  4
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 سازی مقید و نامقید بهینه   هایمباحث پایه تا پیشرفته و پیاده سازی انواع الگوریتم   کامل با   آشنایی .1

 سازی متلببهینه   ابزارجعبهآشنایی با  •

 در متلب CVXابزار آشنایی با جعبه •

 تسلط کامل بر مباحث کنترل غیر خطی .2

 SMC ،Backsteping-Controlکنترل کننده های غیرخطی از جمله  طراحی سلط بهم •

 سازی تکاملیبهینه   هایمباحث پایه تا پیشرفته و پیاده سازی انواع الگوریتم   کامل با   آشنایی .3

Pso, bee, Genetic 

 تسلط کامل بر مباحث سیستم های مرتبه کسری خطی و غیر خطی .4

 پایدارسازیطراحی کنترل کننده و  سلط به م •

 Simulinkو    MATLABتسلط کامل بر   .5

 Simulinkسازی بصورت کدنویسی و  سازی و شبیهتسلط کامل بر پیاده •

 ابزارهای کنترلی جعبه تسلط کامل بر •

 چند هدفه سازیها و متدهای مختلف بهینه  پیاده سازی الگوریتم  آشنایی کامل با  .6

 انجام پروژه عملی تسلط کامل بر مباحث شناسایی سیستم و   .7

 تسلط کامل بر مباحث کنترل تطبیقی .8

 تسلط کامل بر مباحث کنترل مقاوم  .9

 تسلط کامل بر مباحث کنترل پیش بین و انجام پروژه عملی .10

  C, C++, C#, VHDL   برنامه نویسی  با   ییآشنا .11

 سازی متون در آن و آماده  LATEXازار  آشنایی کامل با نرم .12

 متلب برای حل انواع معالات ریاضی  MUPADو جعبه ابزار    mapleآشنایی کامل با نرم افزار   .13

 برای طراحی مدارات الکتریکی  Proteusو    Pspiceآشنایی با نرم افزارهای   .14

 و انجام پروژه  Automation Stedioآشنایی با نرم افزار  .15
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